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Art. 7 de la Ley Organica de Transparencia y Acceso a la Informacion Publica - LOTAIP

g) Informacion total sobre el presupuesto anual que administra la institucion, especificando ingresos, gastos, financiamiento y resultados operativos de conformidad con
los clasificadores presupuestales, asi como liquidacion del presupuesto, especificando destinatarios de entrega de recursos publicos

Monto total del presupuesto anual

Resultados operativos

Link para descargar la cédula presupuestaria

Tipo Ingresos Gastos Financiamiento ., . . .
P & (% de gestion cumplida) mensual a nivel de tipo de gasto
Corriente 1.043.794,93 931.660,63 Fondos Fiscales
hitps://Awww movidelnor.gob.ec/webepm/uniportalepm/wp-
Inversion 0,00 Interno / Externo content/uploads/2023/DOCUMENTOS %20MOVIDELNOR/Gastos %20nov.
23.pdf
Total 1.043.794,93 931.660,63 89,26%
Monto total del presupuesto anual liquidado (ejercicio fiscal anterior)
. . - Resultados operativos Link para descargar el presupuesto anual
Tipo Ingresos Gastos Financiamiento ., P X P g . P P
(% de gestion cumplida) liquidado
Corriente 14.538.293,86 12.650.726,41 Fondos Fiscales
Inversion 184.047,54 Interno / Externo content/uploads/2023/DOCUMENTOS %20MOVIDELNOR/Ingres0%20nov,
23.pdf
Total 14.538.293,86 12.834.773,95 88,28%

Destinatario de entrega de recursos publicos

Link para descargar el listado de destinatarios
de recursos publicos

content/uploads/2023/DOCUMENTOS %20MOVIDELNOR/LIBRO%20BAN
COS%20NIOVIEMBRE %202023.pdf
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